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Robot serving food controlled by smartphone 
 ชื่อเจาของผลงาน / สาขาวิชา 

                      1. นางสาวบุษกร     ขวัญซาย 

                    2. นางสาวสิรินทรา    ตรีรัตน 

                    3. นางสาวสุจรรยา    จันทรออน 

                 สาขาวิชา วิศวกรรมแมคคาทรอนิกส 

 

 
ที่มาและความสําคัญ 

ปัจจบุนัหุน่ยนต์ได้เข้ามามีบทบาทในชีวิตประจําวนั

ของมนษุย์มากขึน้ ได้มีการนําหุน่ยนต์มาใช้งานแทน

มนษุย์ทัง้ในการผลติในงานอตุสาหกรรมคณะ

ผู้จดัทําจงึได้นําไมโครคอนโทรลเลอร์มาประยกุต์ใช้

งาน Arduino  ในรูปแบบ หุน่ยนต์เสร์ิฟอาหาร
ผา่นโทรศพัท์มือถือ โดยใช้ตวับลทูธูเป็นตวัสง่

สญัญาณ และใช้โทรศพัท์มือในการควบคมุการ

เคลือ่นท่ี 

ขอบเขตและวัตถุประสงค 
ทําหุนยนต เสิรฟอาหาร โดยหุนยนตเสิรฟอาหาร ประกอบดวย  

บอรด Arduino โฟโตบอรด สวิตซ บลูทูธ สายUSB โมดุลรีเลย  

แผนอะคลิลิค ลอรถ มอเตอรเกียร น็อต เมื่อประกอบหุนยนตเสร็จ  

ก็ไดมีการทดสอบเสิรฟอาหารโดยควบคุมหุนยนตผานมือถือ  

และใหไปเสิรฟอาหารตามจดุตางๆ 

วิธีการดําเนินงาน 
1. เลือกหุนยนตที่ตอบสนองตอความตองของตลาด 

2. ศึกษาขอมูลในการทําหุนยนต และอุปกรณตางๆ 

3. ประดิษฐหุนยนต และทดลองหุนยนต 

4. แกไขและปรับปรุง 

 ภาพประกอบ 

ประโยชนที่ไดรับ 
สามารถนําความรูที่ไดจากการเรียนมาใชประโยชน และไดความรู 

เพิ่มเติมที่นอกเหนือจากการเรียนเพื่อนําไปใชในงานอื่นตอไป  

และไดประโยชนในดานส่ิงประดิษฐ คือสามารถนําหุนยนตเสิรฟอาหาร 

ไปใชไดตามรานอาหารตางๆเพื่อดึงดูดลูกคา และลดพนักงานเสิรฟ 

เพื่อลดคาใชจายของทางรานอีกดวย 
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